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DERSIN AMACI

Bu derste 6grenciye; is saghdi ve guvenligi tedbirlerini alarak goérsel blok
programlama ve robotik uygulamalar gelistirme ile ilgili bilgi ve becerilerin
kazandirilmasi1 amacglanmaktadir

DERSIN OGRENME
KAZANIMLARI

1. Gorsel blok programini kullanarak kodlama yapar.

2. Sistem gereksinimlerine uygun programlama platformu yaziliminin
kurulumunu yapar.

3. s sagligi ve giivenligi tedbirlerini alarak programlama platformu ve
cevresel sensorlerini kullanarak uygulamalar geligtirir.

EGITIM-OGRETIM Ortam: Bilgisayar Laboratuvari, Biyomedikal Cihaz Teknolojileri
ORTAM VE laboratuvari, .

Donanim: Programlama platform karti, temel elektronik devre elemanlari,
DONANIMI "

cevresel sensorler

Bu derste; &grenci performansi belirlemeye yodnelik g¢alismalar

degerlendirilirken gbzlem formu, derecelendirme olgegi ve dereceli
OLCME VE puanlama anahtari gibi Olgme araglarindan uygun olanlar segilerek

DEGERLENDIRME

kullanilabilir. Bunun yaninda 6z degerlendirme ve akran degerlendirme
formlar kullanilarak o6grencilerin, 6gretimin slre¢ boyutuna katiimalari
saglanabilir.

2 x f KAZANIM i
OGRENME BIRIMI SAVISI DERS SAATI ORAN (%)
Gorsel Blok 2 36 50
Programlama
KAZANIM SAYISI VE
.. Robotik
SURE TABLOSU Programlama 2 8 11,1
Platformlan
Programlama
platformu 3 28 38,9
Uygulamalari
TOPLAM 9 72 100




OGRENME
BiRIMi

KONULAR

OGRENME BIiRiMi KAZANIMLARI ve KAZANIM

ACIKLAMALARI

Gorsel Blok
Programlama

Gorsel blok programa
platformu

Gorsel blok
programini kullanarak
kodlama

1.

2.

Gorsel

blok programlama platformunu

kullanir.

Yazilim kavrami agiklanir.

Gorsel blok programinda gevrimigi kayit
yaptirir.
Gorsel
aciklanir.
Gorsel blok programlama ortaminda
kukla ekleme islemi g0sterilir.

Gorsel blok programlama ortaminda
dekor ekleme islemi gdsterilerek anlatilir.
Gorsel blok programlamada yapilan
islemlerin ¢evrimici ortamda paylagimini
yaptirir.

blok  programlama  ortami

Gorsel blok programini kullanarak kodlama
yapar.

Temel hareket kontrol komutlarinin
kullanimi gosterilir.

Hareket komutlarini  kullanarak  bir
nesneyi hareket ettirmeyi saglayan
uygulama yaptirilr.

Ekrana c¢izim yaptiracak kod bloklari
anlatilir.

Ekrana ¢izim yaptiracak kod bloklariyla
calisma aciklanir.

Cizim kod bloklarini kullanarak ekrana
geometrik sekiller gizdirilir.
Ekrandaki bir nesnenin
belirlenmesi agiklanir.

Bir nesnenin konumunun koordinat kod
bloklari yardimiyla degistiriimesi
aciklanir.

Klavye kontrol kod bloklari anlatilir.

konumunun

Robotik
Programlama
Platformlari

Robotik
programlama
platrformu yapisi ve
Cesitleri

Robotik
programlama
platrformu IDE

1. Robotik programlama platformu yapisi ve
cesitlerini agiklar.

Arduino’nun fiziksel yapisini agiklar.
Arduino cesitlerini listeler.

2. Sistem gereksinimlerine uygun
programlama yazilimin kurulumunu

yapar.

Sisteme uygun arduino ide yazilimi
internet ortamindan bilgisayara indirir.
Arduino ide yazilim kurulumunu yapar.
Arduino ide yazilimi ile arduino kartl
arasindaki baglanti seklini agiklar.




Programlama
platformu
Uygulamalari

1. Ledli uygulama devreleri yapar.

Led yapisini ve gegitlerini aciklar.

Akim, volt, ohm terimlerini agiklar.
Breadboard yapisini agiklar.

Diren¢ Uzerindeki renklere goére direng
degerini bulur.

Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde cizer.

Ledin arti ve eksi yonine dikkat ederek
devreye baglantisni yapar.

Devreye uygun direng degerini bulur.
Direnci devreye uygun yere monte eder.
Led'i acip kapatmak igin kod yapisini
olusturarak mikrodenetleyici karta yukler.

2. Biyomedikal sensor uygulamalarini yapar.

Mesafe sensorinin c¢alisma mantigini
aciklar.

Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde gizer.

Led le yapilan e Mesafe sensériinu breadboard Uzerinde
uygulama'lar . uygun yere monte ederek baglantisini
Biyomedikal Sensor yapar.
uygulamasi e Buzzer'' breadboard Uzerinde uygun
Biyomedikal cihaz yere monte ederek baglantisini yapar.
modullerindeki o Biyomedikalde kullanilabilecek algilayici
uygulamalar uygulamalari yapar.
3 Biyomedikal cihaz modiillerindeki
(sicaklik, pipetleme, oksijen) uygulamalari
yapar.

Ldr sensorinin c¢alisma mantigini
aciklar.

Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde gizer.

Ldr sensOrintu breadboard Uzerinde
uygun yere monte ederek baglantisini
yapar.

Ledin arti ve eksi yonine dikkat ederek
devreye baglantisini yapar.

Direnci devrede uygun yere monte
ederek baglantisini yapar.

Ldr sensoriinden gelen degere gore led'i
aclp kapatmak icin. kod yapisini
olusturarak mikrodenetleyici karta ykler.
Sicaklik sensér uygulamasi yapar.

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER

Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanimina uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatimi,
ogrenci sayisi gz 6nlnde bulundurularak en fazla uygulama faaliyeti/temrini yaptiracak sekilde
meslek alan ziimre 6gretmenler kurulu tarafindan segilir. Meslek alan ziimre égretmenleri tarafindan
asagida yer alan temrinlerden farkli temrinlerin uygulanmasina karar verilebilir.




Gorsel Blok
Programlama

1. Gorsel blok programlama platformu
Gorsel blok programlama ortamina gevrimigi Uye olmak.
Hazirlanam projeleri ¢evrimici ortamda paylasmak.

2- Gorsel blok programini kullanarak kodlama

Bir kuklanin bir noktadan bagka bir noktaya hareket etmesini saglayan
kodlamayi yapmak ve gevrimigi paylasmak.

Bir kuklanin x,y koordinat degerleini degistirerek hareket etmesini saglayan
kodlamayi yapmak ve ¢evrimigi paylasmak.

Cizim blok programini kullanarak ekrana geometrik sekiller gizmek ve
cevrimici paylasmak.

Bir kuklanin klavyeden basilan tusa gére hareketini saglayan kodlamayi
yaparak gevrimici paylasmak.

Robotik
Programlama
Platformlan

1. Robotik programlama platformu yapisi ve Cesitleri

e Arduino kartinin fiziksel yapisini anlatan sunu hazirlamak
e Arduino gesitlerini anlatan sunu hazirlamak.

2. Sistem gereksinimlerine uygun programlama yazilimin kurulumunu
yapar.

¢ Arduino ide yazilimini internetten indirmek
¢ Arduino ide yazilimi kurulumunu yapmak
e Arduino die yazilimi ile arduino karti arasindaki baglantiyr saglamak.

Programlama
platformu
Uygulamalari

1. Led ile yapilan uygulamalar

Trafik lambas1 uygulamasi yapmak

2. Biyomedikal Sensér uygulamalari

Mesafe sensdri uygulamasi yapmak.
Nabiz algilayan sens6r uygulamasi yapmak.

3. Biyomedikal cihaz modiillerindeki uygulamalar

Ldr sensor uygulamasi yapmak.

Sicaklik sensor uygulamasi yapmak.

DERSIN UYGULANMASINA iLiSKIN AGIKLAMALAR




—

Her 6grencinin uygulama yapmasi igin ortam olusturulmalidir

Uygulama faaliyetlerinde is sagligi ve giivenligine iligkin risk ve tehlike olusturacak her
tirli duruma karg! tedbirler alinmalidir.

Bu dersin iglenisi sirasinda birlikte is yapabilme, kendini ifade edebilme, sorumluluk
bilinci, 6zglven vb. deger, tutum ve davraniglari 6n plana c¢ikaran etkinliklere yer
verilmelidir. Bu etkinliklerde beyin firtinasi, grup tartismasi, diz anlatim, soru cevap,
ornek olay incelemesi gibi yontem ve teknikler kullanilabilir.

Anlatimdan ve érnek calismalardan sonra, dersin 6grenme kazanimlarinin 6grencide
pekistiriimesi amaciyla birden fazla uygulama faaliyeti yapiimahdir.




