DERS BiLGi FORMU

DERSIN ADI

TARAMA VE SAYISALLASTIRMA

DERSIN SINIFI

11. Sinif

DERSIN SURESI

Haftalik 2 Ders Saati

DERSIN AMACI

Bu derste 6grenciye; is sagligi ve guvenligi tedbirlerini alarak
tarama sistemini kurma ve dlgim ayarlarini yapma, ariinu
tarayip verileri birlestirme, koordinat duzlemleri Gzerinde
ylizeyi duzenleme ve yuzeyden olusturulan Kkatiyi
sekillendirme ile ilgili bilgi ve becerilerin kazandiriimasi
amagclanmaktadir.

DERSIN OGRENME
KAZANIMLARI

1. s talimatlarina uygun sekilde tarama sistemini kurup
sistemin 6lglim ayarlarini yapar.

2. s talimatlarina uygun sekilde (riinii tarayip verileri
birlestirir.

3. Paket programlardaki menulerle koordinat dizlemleri
Uzerinde ylzey dizenlemesi yapar.

4. Paket programlardaki menuleri kullanarak ylzeyden
olusturdugu katiyi sekillendirir.

EGITIM-OGRETIM ORTAM

Ortam: Model ve Prototip Atdlyesi
Donanim: Etkilesimli Tahta / Projeksiyon Cihazi, Bilgisayar,

VE DONANIMI

3 boyutlu Yazici ve Tarayicl.

Bu derste; 06grenci performansi belilemeye yodnelik

calismalar degerlendirilirken gézlem formu, derecelendirme
.. Olcegdi ve dereceli puanlama anahtari gibi lgme araglarindan
OLCME VE uygun olanlar secilerek kullanilabilir. Bunun yaninda 6z

DEGERLENDIRME

degerlendirme ve akran degerlendirme formlari kullanilarak

ogrencilerin,  6gretimin  sire¢  boyutuna  katilmalari
saglanabilir.
OGRENME KAZANIM DERS o
BIRIMI/UNITE | SAYISI | SAATI ORAN (%)
Tarama ve
Sayisallastir 2 27 25
ma Cihazi

KAZANIM SAYISI VE SURE .

TABLOSU Uriin Tarama 2 27 25
Tarama
Cihazi lle 2 27 25
Yiizey
Olusturma
Katl_ModeI 2 27 o5
Revizyonu




TOPLAM

8 108 100

OGRENME BiRiMi

OGRENME BiRiMi KAZANIMLARI ve

KONULAR
KAZANIM ACIKLAMALARI
1. Tarama sisteminin kurar
e Kablo baglantilari ve jaklar aciklanir.
e Kontrol kutusu aciklanir.
e Kamera ve projektor aciklanir.
e Tarama sisteminin kurulmasi saglanir.
TARAWA VE b
SAYISALLASTIRMA Kurulmasi 2. Olgii ayarlarini yapar.
CIHAZI o Kalibrasyon ayarlari agiklanir.

2. Olgl Ayarlari

e Lensler aciklanir.

e Kamera konumlari agiklanir

e Kalibrasyon plakasi agiklanir.

« Olgl ayarlarinin yapiimasi saglanir

URUN TARAMA

1. Uriin Taramasi
2. Verileri
Birlestirme

1. Uriin taramasini baglatir.

e Urlin taramasi agiklanir.

e Tarama parametreleri agiklanir.

e Matlastirma boyalari ve spreyleri
aciklanir.

e Isik ve mesafe dlgimleri agiklanir.

e Tarama  parametrelerini kullanarak
urindn taranmasi saglanir.

2. Paket programlardaki meniileri kullanarak

verileri birlestirir.

e Verileri birlestirme aciklanir.

o Fill holes yontemi aciklanir.

e Smooth yéntemi acgiklanir.

e Decimate yéntemi aciklanir.

o Alligment yontemi aciklanir.

o Paket programlardaki menuleri
kullanarak verilerin birlegtiriimesi
saglanir.




TARAMA CiHAZI iLE
YUZEY OLUSTURMA

1. Koordinat sistemine uygun sekilde
koordinat diizlemleri olusturup yilizeyleri
kontrol eder.

Koordinatlar agiklanir.

Yuzeyler agiklanir.

Duzlemler agiklanir.

Koordinat sistemi kullanilarak Grin
ylzeylerinin kontroll saglanir.

1. Yuzeylerin
Kontroli 2. Paket programlardaki menileri

2. Yuzeylerin kullanarak yiizey diizenler.
Duzenlenmesi Yizey dizenleme agiklanir.

Tasarim programlari agiklanir.

Sketch komutu agiklanir.

Extrude komutu aciklanir.

Sweep komutu agiklanir.

Loft komutu agiklanir.

Paket programlar kullanilarak yuzeylerin

duzenlemesi saglanir.

KATI MODEL
REVIZYONU

1. Paket programlardaki meniileri kullanarak
yuzeyden katiyi olusturur.

e Ylzeyden kati olusturma agiklanir.

e Ylzey patlakhklari ve yama aciklanir.

e Paket programlari ve komutlari
kullanarak yuzeyden kati olusturulmasi
saglanir.

1. Yuzeyden Kati

Olusturma 2. Paket programlardaki menuleri kullanarak

2. Yeni Form kati modele yeni form verir.

e Ylzeydeki patlaklara yamalama yapama
aciklanir.

e Sketchleri birlestirme agiklanir.

e Yeni katiyi olugturur.

e Paket programlardaki menuler
kullanilarak kati modele yeni form
verilmesi saglanir.

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER

TARAMA VE
SAYISALLASTIRMA
CIHAZI

Cesitli pargalara 6zgi tarama cihazinin ayarlarinin yapilmasi.
Cesitli Grunler kullanilarak tarama cihazinin kurulmasi.

Cesitli Grlinlere 6zgli tarama cihazinin kalibrasyonunun yapilmasi.
Cesitli pargalar kullanilarak kamera konumlarinin ayarlanmasi.
Cesitli Grtnler kullanarak 6lgi ayarlarinin yapilmasi.

URUN TARAMA

Cesitli Grtnler kullanilarak Gig boyutlu tarama yapilmasi
e Taranmis gesitli Granlerin verilerinin birlegtiriimesi.




TARAMA CiHAZI iLE

e  Cesitli Grinlerin taranmis gorintilerinin koordinatlarinin ayarlanmasi.
e  Cesitli Grinlerin taranmig gorintilerinde yiizeylerin belirlenmesi.

YUZEY OLUSTURMA

e  Cesitli Grtnlerin tarama verilerinden kati olusturulmasi.
KATI MODEL e  Cesitli Grtnlerin olusturulan kati modeline yeni form olusturulmasi.
REVIZYONU

DERSIN UYGULANMASINA iLiISKIN AGIKLAMALAR

e Bu becerilerin kazanilabilmesi igin bireye/6grenciye; model ve prototip atdlyesi, bilgisayar, projeksiyon

cihazi, i¢boyutlu tarama ve yazici vb. gereklidir.

o Sinif ortaminda uygulama faaliyetine ait bilgiler 6grencilere uygulama 6ncesi anlatiimali, dersin 6grenme
kazanimlarinin 6grenciye tam olarak kazandiriimasi amaciyla birden fazla uygulama faaliyeti yaptiriimahdir.

e s saghg: ve giivenligi kurallarina uygun olarak galisma esas alinmalidir.

e Bu dersin iglenisi sirasinda verilen goérevi yapma, 6zenli ¢galisma vb. deger, tutum ve davraniglari 6n plana
cikaran etkinliklere yer verilmelidir. Bu etkinliklerde grup tartismasi, soru cevap, 6rnek olay incelemesi gibi

yontem ve teknikler kullanilabilir.




