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DERSIN AMACI

Bu derste 6grenciye; is sagligi ve glvenligi tedbirlerini alarak giris ve gikis
cihazlari, sensdrler, gostergeler, ekranlar ve motorlar kullanarak islevsel bir
aygit olusturma ile ilgili bilgi ve becerilerin kazandiriimasi amaglanmaktadir.

DERSIN OGRENME
KAZANIMLARI

1. Sistem gereksinimlerine uygun Mikrodenetleyici Kart ide yaziliminin
kurulumunu yapar.

2. Is sagligi ve givenligi tedbirlerini alarak Mikrodenetleyici karti ve
cevresel sensorlerini kullanarak uygulamalar gelistirir.

3. Is saghg: ve givenligi tedbirlerini alarak robot uygulamalarini yapar.

EGITIM-OGRETIM

Ortam: Bilisim Teknolojileri laboratuvari,

ORTAM VE Donanim: Mikrodenetleyici Kart, temel elektronik devre elemanlari, ¢cevresel
DONANIMI sensoérler, motorlar, lipo pil
Bu derste; o6grenci performansi belirlemeye yoénelik g¢alismalar
degerlendirilirken g6zlem formu, derecelendirme olgedi ve dereceli
OLGME VE puanlama anahtari gibi 06lgme araglarindan uygun olanlar segilerek

DEGERLENDIRME

kullanilabilir. Bunun yaninda 6z degerlendirme ve akran degerlendirme
formlari kullanilarak 6grencilerin, 6gretimin sdre¢ boyutuna katilmalari
saglanabilir.

OGRENME BiRiMi | KAZANIM 1 heps saATI ORAN (%)
SAYISI
Robotik igin
Mikrodenetleyici 2 8 5,6
KAZANIM SAYISI VE | Kart
SURE TABLOSU o denetlevio
Ikrodenetleyicli
Kart Uygulamalari ! 56 38,9
Robot 5 80 55,5
Uygulamalari
TOPLAM 14 144 100




OGRENME GRIULAE OGRENME BIRIMi KAZANIMLARI ve

BiRIMI KAZANIM AGIKLAMALARI
Mikrodenetleyici Kart yapisi ve gesitlerini
aciklar.
o Mikrodenetleyici Kart'in fiziksel yapisi

aciklanir.
o Mikrodenetleyici Kart gesitlerini listeler.
Sistem gereksinimlerine uygun
¢ Mikrodenetleyici Kart wxﬂ? rinitlljey:'alfart yazilimi
Robotik igin | y iteri ; yapar. o
Mikrodenetlevici apisi ve Cesitleri e Sisteme uygun Mikrodenetleyici Kart ide
YICH1 o Mikrodenetleyici Kart i ilgi
Kart o Mikrodenetleyici Kar yazilimi internet ortamindan bilgisayara

IDE

indirilmesi islemi agiklanir.

e Mikrodenetleyici Kart ide yazilim
kurulumu agiklanir.

e Mikrodenetleyici Kart ide yazilimi ile
Mikrodenetleyici Kart karti arasindaki
baglanti sekli aciklanir.

Mikrodenetleyici
Kart
Uygulamalan

o Trafik lambasi
uygulamasi

o Park sensoru
uygulamasi

e Gece Lambasi
uygulamasi

e Piyano uygulamasi

o Hirsiz Alarmi
uygulamasi

o Dijital termometre
uygulamasi

e Akilli Saksi
uygulamasi

Trafik lambasi uygulamasini yapar.

e Led yapisi ve gesitlerini agiklanir.

e Akim, volt, ohm terimlerini agiklanir.

e Breadboard yapisini aciklanir.

e Direng Uzerindeki renklere gore direng
degderi aciklanir.

e Uygulamanin devre semasi Tinkercad
Uzerinde gizdirilir.

e Ledin arti ve eksi yonline dikkat ederek
devreye baglantisi yaptirilir.

e Devreye uygun diren¢ degeri bulma
aciklanir.

e Direnci devreye uygun yere monte etme
aciklanir.

e Ledi agip kapatmak icin kod yapisini
olusturarak mikrodenetleyici karta
yuklenmesi agiklanir.

Park sensorii uygulamasini yapar.

e Mesafe sensérinin c¢alisma mantigi
aciklanir.

e Uygulamanin devre semasinin Tinkercad
Uzerinde cizilmesi agiklanir.

e Mesafe sensorini breadboard Uzerinde
uygun yere monte ederek baglantisinin
yapilmasi agiklanir.




Buzzer'i breadboard lGzerinde uygun yere
monte ederek baglantisinin yapilmasi
aciklanir.

Mesafe sensoériinden gelen degdere goére
buzzer'in sesini acip kapatmak igin kod
yapisini  olusturarak  mikrodenetleyici
karta yiklenmesi agiklanir.

Gece lambasi uygulamasini yapar.

Ldr sensorinin c¢alisma mantigl
aciklanir.

Uygulamanin devre semasi Tinkercad
Uzerinde gizdirilir.

Ldr sensérini breadboard Uzerinde
uygun yere monte ederek baglantisi
yaptirilir.

Ledin arti ve eksi yonine dikkat ederek
devreye baglantisi yaptirilir.

Direnci devrede uygun yere monte
ederek baglantisi yaptirilir.

Ldr sensdriinden gelen degere gore led’i
acip kapatmak igin. kod yapisini
olusturarak mikrodenetleyici karta
yuklemesi islemi yaptirilir.

Piyano uygulamasini yapar.

Buton gesitleri agiklanir.

Butonlarin ¢alisma mantigi acgiklanir.
Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde gizdirir.

Birden fazla butonu breadboard tGzerinde
dizgun bir sekilde yerlestirerek baglantisi
yaptirilir.

Her buton igin bir buzzer'i breadboard
Uzerinde uygun yere monte ederek
baglantisi yaptirihr.

Herhangi bir butona basilinca ona bagl
buzzer'dan ses ¢ikigl saglamak icin kod
yapisini olusturarak mikrodenetleyiciyi
karta yukletir.

Hirsiz alarmi uygulamasini yapar.

Hareket sensdOrinin calisma mantigi
aciklanir.

Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde gizdirir.

Hareket sensoérini breadboard Uzerinde
uygun yere monte ederek baglantisini
yaptirir.

Buzzer'i breadboard lGizerinde uygun yere
monte ederek baglantisini yaptirir.

Ledin arti ve eksi yonine dikkat ederek
devreye baglantisni yaptirir.

Direnci devreye uygun yere monte ettirir.
Hareket sensoriinden gelen degere goére
buzzer'in sesini acip kapatmak i¢ni kod
yapisini  olusturarak  mikrodenetleyici
karta yUklenmesi acgiklanir.

Dijital termometre uygulamasini yapar.

DHT11 sicaklik ve nem sensorinin
calisma mantigi agiklanir.




2X16 Lcd ekranin cgalisma mantid
aciklanir.

BMP180 Basing Sensorii ¢alisma mantigl
aciklanir.

Uygulamanin devre semasini Tinkercad
Uzerinde gizdirir.

DHT11 sensorinu breadboard Uzerine
uygun bir sekilde monte ederek devre
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

2X16 Lcd ekrani breadboard Uzerine
monte ederek devre baglantisinin
yapilmasi agiklanir.

BMP180 basing sensorinid devreye
monte edilmesi agiklanir.

DHT11 ve BMP18 sesnsorlerinden gelen
degerleri Icd ekrana yazmak i¢ni kod
yapisini  olusturarak  mikrodenetleyici
karta yuklenmesi agiklanir.

Akill saksi uygulamasini yapar.

Toprak nem sensoérinin ¢alisma mantigi
aciklanir.

Relay modllinin g¢alisma mantigi
aciklanir.

Uygulamanin devre semasinin Tinkercad
Uzerinde gizilmesi agiklanir.

Toprak nem sensorinidn devreye monte
edilmesi agiklanir.

Relay modulinin  devreye  monte
edilmesi aciklanir.

Su motorunun devreye monte edilmesi
aciklanir.

Toprak nem sensoérinden gelen degere
gOre su motorunu agip kapatmak igin kod
yapisini  olusturarak  mikrodenetleyici
karta yuklenmesi agiklanir.

Robot
Uygulamalari

Bluetooth kontrolll
engelden kagan
robot

Cizgi izleyen robot
Mini sumo robot
Yumurta toplama
robotu

Endustriyel robot
kol

. Bluetooth kontrollii engelden kagan robot

uygulamasini yapar.

Motor cesitlerini listeletir.

Robot icin uygun motor segimini yaptirir.
Robot sasesinin birlestiriimesi aciklanir.
Motoru robota monte ederek
baglantisinin yapilmasi agiklanir..

Motor silricliyl robota monte ederek
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

Robota bluetooth modulinin
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

Robota mesafe sensdrli monte ederek
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

Robota uygun enerjiyi verecek pil
secimini yaparak baglantisini yaptirir.
Robota uygun kod yapisinin
olusturulmasi agiklanir.

. Gizgi izleyen robot uygulamasini yapar.

Kendisine avantaj saglayacak motor
seciminin yapilmasi agiklanir.

Cizgi takip sensorind robota monte
ederek baglantisinin yapilmasi aciklanir.




e Mesafe sensorini robota monte ederek
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

e Robota uygun enerjiyi verecek pil
secimini yaparak baglantisinin yapiimasi
aciklanir.

e Robota uygun kod yapisinin yapilimasi
aciklanir.

. Mini sumo robot uygulamasini yapar.

e Kendisine avantaj saglayacak motor
seciminin yapilmasi agiklanir.

e Robot sasesinin birlestiriimesi agiklanir.

e Motoru robota monte ederek
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

e Motor suriculeri robota monte ederek
baglantisinin yapiimasi aciklanir..

e Cisim algilayici senséri robotun uygun
yerlerine monte ederek bagdlantisinin
yapilmasi agiklanir.

e Robota uygun enerjiyi verecek pil
secimini yaparak bagdlantisini yaptirir.

e Robota uygun kod yapisinin
olusturulmasi agiklanir.

. Yumurta toplama robot uygulamasini

yapar.

e Kendisine avantaj saglayacak motor
seciminin yapilmasi agiklanir.

e Robota avantaj saglayacak kurallara
uygun sase tasarimminin  yapilmasi
aciklanir.

e Saseye uygun yumurta toplama
mekanizma tasariminin yapiimasi
aciklanir.

e Robot sasesinin birlestiriimesi agiklanir.

e Yumurta toplama mekanizmasinin
saseye monte edilmesi acgiklanir.

e Renk sensoérini uygun yerlere monte
ederek baglantisinin yapilmasi agiklanir.

e Robota uygun enerjiyi verecek pil
secimini yaptirarak baglantisini yaptirir.

¢ Robota uygun kod yapisinin
olusturulmasi aciklanir.

. Endiistriyel robot kol uygulamasini yapar.

e Robot kol tasarimini t¢ boyutlu ¢izim
programinda tasarlatir.

e Robot kol tasarimini G¢ boyutlu yazici
kullanarak baskisini yaptirir.

e Servo motorlari tasarimdaki uygun
yerlere monte ettirerek baglantisini
yaptirir.

¢ Robot kol aksamina yon verecek joystick
butonlari monte ederek baglantisini
yaptirir.

e Servo motorlara uygun enerji kaynaginin
baglantisinin yapilmasi agiklanir.

e Robot kol i¢in kod yapisinin olusturulmasi
aciklanir.




UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER

Uygulama faaliyeti/temrinler; ders kazanimina uygun olarak okulun fiziki kapasitesi ve donatimi,
ogrenci sayisi goz o6niinde bulundurularak en fazla uygulama faaliyeti/temrini yaptiracak sekilde
meslek alan ziimre 6gretmenler kurulu tarafindan segilir. Meslek alan ziimre 6gretmenleri tarafindan
asagida yer alan temrinlerden farkl temrinlerin uygulanmasina karar verilebilir.

Mikrodenetleyici kartinin fiziksel yapisini anlatan sunu hazirlamak.
Mikrodenetleyici Kart gesitlerini anlatan sunu hazirlamak.
Mikrodenetleyici Kart ide yazilimini internetten indirmek
Mikrodenetleyici Kart ide yazilimi kurulumunu yapmak
Mikrodenetleyici Kart ide yazilimi ile Mikrodenetleyici karti arasindaki
baglantiyl saglamak.

Robotik igin
Mikrodenetleyic
i Kart

arwdNE

Trafik lambasi uygulamasi yapmak
Park senséri uygulamasi yapmak
Gece Lambasi uygulamasi yapmak
Piyano uygulamasi yapmak

Hirsiz Alarmi uygulamasi yapmak
Dijital termometre uygulamasi yapmak
Akillr Saksi uygulamasi yapmak

Mikrodenetleyici
Kart
Uygulamalan

NogakrwpdnrE

Bluetooth kontrollii engelden kagan robot yapmak
Cizgi izleyen robot yapmak

Mini sumo robot yapmak

Yumurta toplama robotu yapmak

Endustriyel robot kol yapmak

Robot
Uygulamalari

agrONE

DERSIN UYGULANMASINA ILISKIN AGIKLAMALAR

=

Her dgrencinin uygulama yapmasi i¢in ortam olusturulmalidir

2. Uygulama faaliyetlerinde is saghgi ve giivenligine iligkin risk ve tehlike olusturacak her
turli duruma kargi tedbirler alinmalidir.

3. Bu dersin iglenisi sirasinda birlikte is yapabilme, kendini ifade edebilme, sorumluluk
bilinci, 6zgiven vb. deder, tutum ve davranislari 6n plana c¢ikaran etkinliklere yer
verilmelidir. Bu etkinliklerde beyin firtinasi, grup tartismasi, diz anlatim, soru cevap,
ornek olay incelemesi gibi yontem ve teknikler kullanilabilir.

4. Anlatimdan ve 6rnek galigmalardan sonra, dersin 6grenme kazanimlarinin égrencide

pekistiriimesi amaciyla birden fazla uygulama faaliyeti yapiimalidir.




