DERS BiLGi FORMU

DERSIN ADI MEKANIZMA GiZIMLERI

DERSIN SINIFI 11. Sinif

DERSIN SURESI 3 Ders Saati

- Bu derste o6grenciye; c¢esiti mekanizmalarin  6zelliklerini  ve

DERSIN AMACI mekanizma tasarlama ilkeleri ile ilgili bilgi ve becerilerin kazandiriimasi
amaclanmaktadir.

DERSIN 1. Kayis kasnak mekanizmalari ile hareket ve gug¢ aktaran

KAZANIMLARI mekanizmalari gizmek
2. Kam mekanizmalari ile hareket ve gli¢ aktaran mekanizmalari

Gizmek.

DERSIN UMS’ler

REFERANSLARI Mevzuat

EGITIM-OGRETIM Ortam: Teknik Resim Laboratuvari,

ORTAM VE Donanim: Akilli tahta/projeksiyon, bilgisayar, yazici/tarayici, resim

DONANIMI masasl, uérnek _I_(aylg ,kasnak, kam model pgrgglgn, gizim arag geregleri,
cizim kagitlari, 6lgme ve kontrol arag geregleri, bilgisayar donanimi,
Bu derste; 0&grenci performansi belirlemeye yonelik calismalar
degerlendirilirken gbézlem formu, derecelendirme olgedi ve dereceli
puanlama anahtari gibi 6lgme araglarindan uygun olanlar segilerek

OLCME VE kullanilabilir. Bu derste &grencilerin  yaptiklari batiin - uygulamalar

DEGERLENDIRME

bilgisayarda yada dosyalarda saklanir ve 6gretmen 6grencilerin gelisimini
bu dosyalardan takip eder. Bunun yaninda 6z degerlendirme ve akran
degerlendirme formlari kullanilarak égrencilerin, 6gretimin sure¢ boyutuna
katiimalari saglanabilir.

OGRENME KAZANIM .
BIRIMI/UNITE sayisi | DERSSAATI | ORAN (%)

DERSIN KAZANIM | Kayis Kasnak 5 33 30.55
TABLOSU Sistemleri

Kam Sistemleri 3 21 19.45

Hareket

Sistemleri 6 54 50
TOPLAM 16 108 100




OGRENME

OGRENME BIiRIiMi KAZANIMLARI ve

BIRIMI KONULAR KAZANIM ACIKLAMALARI
1. Kayis tipini seger.

o Eksenler arasi agi dikkate alinarak kayis tipi
segimi saglanir..

e Hassas gl¢ aktariminda Triger kayislarin
secilmesi gerektidi aciklanir.

o Kuiguk guglerin iletiminde yuvarlak kayiglarin
tercih edilmesi gerektigi gdsterim ydntemi ile
mutlaka anlatilir.

2. Kayis uzunlugunu hesaplar.

e Uzunluk hesabindan &nce iletim oraninin
belirlenmesi gerektigi agiklanir.

o Eksenler arasi mesafe dikkate alinarak kayis
uzunlugu hesaplanmasi gerektigi agiklanir.

1. Kayislar 3. Yik tasiyici kasnak resmi gizer.

Kayis Kasnak
Sistemleri

a.Kayis cesitleri
b.Kayis uzunlugu hesabi
2. Gerdirme Sistemleri
3. Yk tasiyisi kasnaklar
a.Basit makaralar
b.Hareketli makaralar
c.Diferansiyel Palanga

e Basit makara hesaplari 6rnekler yapilarak
anlatilir.

o Hareketli makara hesaplari 6énce yaplilir sonra
ogrencilerin yapmasi istenir.

e Diferansiyel palanga hesaplarini  6rnek
hesaplamalar yapilarak anlatilr.

e Kayis ve kasnak mekanizmalarinin montaj
resmini gizme islemleri agiklanir.

4. Gerdirme sistemlerini tasarlar.

e Kayisin kaymasini azaltarak sdrtinmeyi
arttirmak icin gergi sistemlerinin kullaniimasi
gerektigi anlatilir.

5. Gerdirme sistemlerinin montaj resimlerini gizer.

e Moment ve gl¢ hesaplamalarin yapilmasi igin
once oOrnek hesaplamalar yapilir, sonra
ogrencilerin yapmasi saglanir.

e Kayis kasnak tertibati ile gli¢ ve hareket
aktarimi yapma iglemleri montaji yapilmig
sistemler Gzerinde agiklanir.

e Motor ve avara miline kasnak takma iglemleri
beraber yapilarak aciklanir.

Kam Sistemleri

1. Kamlar
2. Kam Mekanizmalarinin
Siniflandiriimasi

a.Hareket Modu
b.izleyici Bigimi
c.izleyicinin Yerlesimi

3. Kam elemanlari

4. Kam diyagrami gizimi

1. Kam diyagrami ¢izer.
Kam tertibatinin hareketinin kamin sekline
bagli oldugu agiklanir.
Kam diyagrami ¢izimindeki iglem sirasi
aciklanir.
Temel daire kavrami agiklanir.
2. Kam mekanizmasi elemanlarini seger.
e Kam mekanizmasinda kullanilan elemanlari
aciklar.
Kam izleyicisinin hareket periyotlari aciklanir.
e Kam mekanizmasi elemanlarini gizme islem
sirasi agiklanir.
3. Kam mekanizmasi1 montaj resmini gizer.
e Kam mekanizmalari montaj resmi ¢izme iglem
sirasi ¢izilerek gosterilir sonra 6gdrencilerin
gizmesi saglanir.

Hareket Sistemleri

1. Diuizlemsel hareket
mekanizmalar
a. Uzuvlar ve mafsallar

1. Diizlemsel hareket yapan mekanizmalarin
montaj resmini gizer.
e Dizlemsel hareket yapan mekanizmalara dair
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b. Mafsal gesitleri

c. Kinematik zincirler
Dizlemsel hareket yapan
mekanizmalarin gesitleri

Salinim hareketi
mekanizmalar
Dért gubuk mekanizmasi
Grashof teoremi

Hizli dénds mekanizmasi
Kam ve izleyici
mekanizmasi

Diz digli- kremayer digli
mekanizmasi
ileri geri
mekanizmalar
Kam indeksleme
mekanizmalari
Tersine hareket
mekanizmalar
Diz cizgi
mekanizmalar
Kaplinler

Kayici mekanizmalar
Durma-bekleme
mekanizmalari

Egri Uretecleri
Sikma-konumlama
mekanizmalari

Dogrusal hareketlendirici
mekanizmalar

yapan

calisan

Ureten

ureten

Ters Kinematik
Rijit cisimlerin kinematigi

ornek animasyonlar gdsterlir.

o Duzlemsel hareket yapan mekanizma resimleri
nin ¢izilmesi saglanir.

Diizlemsel hareket yapan mekanizmalarin

cesitlerini tanir

e Salinim hareketi yapan mekanizmalarin
gizilmesi saglanir.

e Hizli dénus mekanizmalarinin gizilmesi
saglanir.

o Duz-kremayer digli mekanizmasi sistemler
Uzerinde 6nce gosterilir sonra 6grencilere
Gizdirilir.

o Kam ve izleyici mekanizmalari sistemler
Uzerinde 6nce gosterilir sonra 6grencilere
Gizdirilir.

e Dogrusal hareketlendirici mekanizmalar
sistemler lizerinde 6nce gosterilir sonra
Ogrencilere gizdirilir.

Dairesel hareket yapan mekanizmalarin montaj

resmini gizer.

o Dairesel hareket yapan mekanizma tipleri
orneklerle anlatilir.

o Dairesel hareket yapan mekanizmalarin montaj
resimlerinin gizdiriimesi saglanir.

Kayma hareketi yapan mekanizmalarin montaj

resmini gizer.

o Kayma hareketi yapan mekanizmalar a dair
ornekler gosterilir.

o Kayma hareketi yapan mekanizmalarin montaj
resimlerinin gizilmesi saglanir.

Dairesel hareketle gii¢c aktaran mekanizmalarin

montaj resmini gizer.

a. Dairesel Hareket . . -
Mekanizmalari o Glg aktarap me_I@mzmaIara dair 6rnek

b. Kayma Hareketi Yapan modeller gosterilir. - .
Mekanizmalar e Gug aktaran mekanizmalarin montaj

c. Dairesel Hareketle Giic resimlerinin gizilmesi saglanir .
Aktarim Mekanizmalari

UYGULAMA FAALIYETLERI/TEMRINLER
1. Kayis tipini se¢cmek.
Kayis Kasnak 2. Kayis uzunlugunu hesaplamak
Sistemleri 3. Yk tasiyici kasnak resmi gizmek
4. Gerdirme sistemlerini tasarlamak
5. Gerdirme sistemlerinin montaj resmini gizmek
) ] 1. Kam diyagrami gizmek
Kam Sistemleri 2. Kam mekanizmasi elemanlarini segmek.
3. Kam mekanizmasi montaj resmini gizmek
1. Dduzlemsel hareket yapan mekanizmalarin montaj resmini gizmek
Hareket Si leri 2. Duzlemsel hareket yapan mekanizmalarin gesitlerini tanimak.
areket Sistemleri 3. Dairesel hareket yapan mekanizmalarin montaj resmini ¢izmek.
4. Kayma hareketi yapan mekanizmalarin montaj resmini ¢izmek
5. Dairesel hareketle gi¢ aktaran mekanizmalarin montaj resmini gizmek

DERSIN UYGULANMASINA iLISKIN AGIKLAMALAR




Bu modulin imkanlar dahilinde hidrolik pnématik laboratuvarinda uygulamali olarak, egitim setleri ve maketler
ile caligilarak islenmesi gerekir.

is sagligi ve giivenligi kurallarina uygun olarak calisma esas alinmalidir.

Basingli hidrolik ile ¢cahsilirken gerekli gtivenlik tedbirleri alinmalidir.

Basingli hava ile galisilirken gerekli givenlik tedbirleri alinmahdir.

Bu dersin iglenisi sirasinda israf etmemek (malzemeleri bosa harcamamak), okuluna ve gevresine karsi
sorumluluk (cevreyi kirletmemek), diizen (hidrolik devre elemanlarini diizenli bulundurmak), temizlik (kendi
temizligine ve ortam temizligine dikkat etmek), zamana uymak (yapilan igleri dogru zamanda ve dogru siirede
yapmak), israf etmemek (calismalarda zamani bosa harcamamak) vb. deger, tutum ve davraniglari 6n plana
¢ikaran etkinliklere yer verilmelidir.




